6.Analyse du fonctionnement
6.1) Il existe quatre quadrants de fonctionnement (Q):
	-le cas ou la vitesse est positive et le couple est négatif (Q2)
	-le cas ou la vitesse est négative et le couple négatif (Q3)
	-le cas ou la vitesse est positive et le couple positif (Q1)
	-le cas ou la vitesse est négative et le couple positif (Q4)
Ici on a deux sens de rotation :

	Sens de rotation
	Vitesse
	Couple
	Puissance
	Quadrant
	
	Charge

	Sens 1
	+
+
	+
-
	+
-
	1
2
	
	Résistante
Entraînante

	Sens 2
	-
-
	-
+
	+
-
	3
4
	
	Résistante
Entraînante


Il y a donc deux quadrants : Le quadrant Q1 et Q4. Justification : Pour Q1,c'est le cas ou le cric monte et donc que la charge est résistante car la charge est attiré vers le bas alors que le cric monte. La vitesse est positive et le couple aussi donc le quadrant correspondant au sens de rotation n°1 est Q1. Pour Q4, le cric se dirige vers le bas et la charge est attiré vers le bas donc la charge est entraînante. De plus, la vitesse est négative car le cric descend(-X mètres/s) donc pour le sens de rotation n°2, le cadrant est Q4.

7. Etude la fonction distribuer :
 (
Montée
)7.1
+12V
	
 (
Mo
) (
De
) (
M
 =
)


 (
Descente
) 
                  0V

(Pour les couleurs sa ma soule de les faire a lordi donc a l’impression je referai au feutre) et schéma a revoir car pas sur

8. Etude de la fonction traiter : 
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9. Etude de la partie sécurité
	9.1) Pour lever une charge, il faut de la puissance. Or puissance=intensité*tension. La tension ne peut excéder 12V donc il faut donc augmenter l'intensité pour augmenter la puissance et donc pour contrôler la charge.

	9.2) Le capteur délivre un signal numérique car capteur tout ou rien. La grandeur physique est une intensité exprimée en A.

	9.3) ????? info demandé au prof

	9.4) Je dirai fonctionnement bouclé avec un ampli non inverseur.

	9.5) bah d’amplifier !
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