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Exercice 1 : Une machine utilise un circuit arithmétique cablé. Ce circuit réalise une
opération arithmétique sur des nombres de taille 2 bits ( [A1, A0], [B1, B0] ). Le schéma de
ce circuit arithmétique est donné ci-dessous

2 = e

il

Déterminer sur le document réponse 1 quelle opération arithmétique est réalisée par ce
circuit en déterminant le résultat logique des sorties [S1, SO]. Les données d’entrée seront
respectivement :

[A1,A0], [B1, BO] :

e Cas1:[151],[150]
e Cas2:[1,0],[0,1]
e Cas3:[0,1],[0,1]

Exercice 2 : Comparateur (arithmétique) de deux nombres de taille 1 bit [A0], [BO] :
e Si [AO] = [BO] Alors la sortie S du comparateur est égal a 1.
e Si [A0]#~ [B0] Alors la sortie S du comparateur est égal a 0.
o Etablir la table de vérité, I’équation et le logigramme de ce comparateur.
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Comparateur de deux nombres de taille 4 bits A = [A3, A2, A1,A0], B =[B3, B2, B1, B0]:
e Si A= B Alors la sortie S du comparateur est égal a 1.

e Si AZ B Alors la sortie S du comparateur est égal a 0.
o Déduire du comparateur 1 bit le logigramme du comparateur 4 bits.

Exercice 3 : Programmation MATLAB

Les chronogrammes d’une fonction logique (entrées : a et b, sortie :S) sont donnés par un
« Scope ». Déterminer la nature de cette fonction (sur le document réponse 2)

Déterminer les réglages des pulses générateurs représentant les entrées a et b ainsi que la
fréquence des deux signaux (a faire sur le document réponse 2). Doc MATLAB fournie.
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Document réponse 1: exercice 1: [Al, A0], [B1, BO]

Cas 1: [Al, A0] =1, 1],

[B1,B0] =1, 0]

Cas 3: [Al, A0]=[0,1], [B1,B0]=[0,1]

A0 =l

At
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Cas 2: [A1,A0] =[1,0], [B1,B0]=[0,1]
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i fietormines the computational technique used.

Jortion of a model using a variable step solver:
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