	Corrigé
	TP N° 8

Modèle 2


A : Compréhension du sujet et communication orale :                                                           1 pt
B : Production et compte rendu :
I- Analyse fonctionnelle :

En se référent au dossier technique et au système réel :

1- À partir du menu principal de la micro-fraiseuse, activer «Commande manuelle» puis effectuer quelques déplacements des chariots longitudinal et vertical.
                                                   1,5 pts
2- Compléter le diagramme F.A.S.T. simplifié ci-dessous, relatif à la fonction de service « Permettre le déplacement de la pièce verticalement par rapport à l’outil d’usinage » : 
                                                                                                                                   3 ( 0,5 = 1,5 pts
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II- Liaison mécanique :


Remplir le tableau des liaisons mécaniques suivant :                                 10 ( 0,25 = 2,5 pts 
	Repères
	Désignation de la liaison
	Symbole

	Arbre moteur 1 / 3
	Liaison encastrement
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	7 / 9
	Liaison glissière
	

	(15+9) / 6
	Liaison hélicoïdale
	

	3 / (4+17+8)
	Liaison hélicoïdale
	

	11 / 17
	Liaison glissière
	


III- Transmission de mouvement :

La machine étant à l’arrêt.

Détermination de la valeur du pas de la vis de manœuvre du chariot vertical :

Démarche :                                                                                                               3 ( 1,5  = 4,5 pts
· Repérer la position de la vis d’entraînement (3) et du chariot vertical.               
· Effectuer dix tours de la vis (3).

· Mesurer le déplacement C correspondant.                                                 
· Calculer la valeur du pas de la vis de manœuvre, sachant que le nombre de filets de la vis est égal à 1 filet : C = Pas ( Nbr de tour  (  Pas =                        =           = 4 mm 

IV- Représentation graphique :



- Vue de face en coupe A-A (sans détails cachés).                                               3 pts


- Vue de droite.








          3 pts

C : Interprétations et commentaires des résultas trouvés                 
                                2 pts
























Pas p = 4 mm















































Système vis-écrou


(Vis (3) et Ecrou (8))








Guider en translation le chariot vertical. 





Transformer le mouvement de rotation en mouvement de translation  





Fournir l’énergie mécanique de rotation 





Permettre le déplacement de l’outil vertical par rapport à la pièce 





C = 40 mm





Fonction de service





Composant(s)





Fonctions techniques








Moteur pas à pas (1)











Colonnes de guidage (11)











        C                 40


Nbr de tour        10
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