I. Analyse fonctionnelle interne du produit :
En se référant au dossier technique page 2/2 et au système réel, compléter le diagramme F. A. S. T ci-dessous en indiquant les composants des fonctions techniques.
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II. Lecture du dessin d’ensemble :

En se référant au dessin d’ensemble page 2/2 et à sa nomenclature page 1/2 du dossier technique, on demande de :
1) Former les trois classes d’équivalences sans tenir compte des pièces (18), (19) et (20) :
A = {2 ; 4 ; 1 ; 3 ; 5 ; 13 ; 15 ; 25}
B = {6 ; 7 ; 11 ; 12}

C = {17 ; 10 ; 16 ; 21 ; 24}

2) Compléter le schéma cinématique simplifié de la poupée mobile.
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3) Par quoi est assuré l’arrêt en rotation du fourreau (7) ?

Clavette-ergot (5)
4) Compléter le tableau ci-dessous en mettant une croix dans la case correspondante puis faire la synthèse du guidage :

	Référence
	Pièces
	Mouvement possible
	Forme de surface
	Nature de contact
	Type de frottement

	Poupée mobile du tour
	A/B
	     T

     R
	Prismatique

Cylindrique
	Direct

Indirect
	Roulement

Glissement


Guidage en translation par forme cylindrique, à contact indirect et par frottement de glissement.
5) Identifier le matériau de l’écrou (11).
L’écrou (11) est en alliage de cuivre
6) Expliquer sa désignation.

Alliage de cuivre avec 10% d’étain et quelques traces de phosphore
7) Justifier le choix de ce matériau.

- Réduire le frottement et l’usure afin d’augmenter le rendement ;
- Être interchangeable.
III. Cotation fonctionnelle :
1) Justifier la présence de la condition A : 
Pour assurer le montage de l’anneau élastique (22)
2) Tracer les chaînes de cote minimales relative aux conditions A et Bmini.
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3) Sachant que : 
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, Calculer la cote A4 relative à la condition A.

A = A23 – A4 – A22 ( A4 = A23 – A – A22 ( A4 = 53

A Maxi = A23 Maxi – A4 mini – A22 mini.

( A4 mini = A23 Maxi – A Maxi – A22 mini ( A4 mini = 52.89
A mini = A23 mini – A4 Maxi – A22 Maxi.

( A4 Maxi = A23 mini – A mini – A22 Maxi ( A4 Maxi = 53.7
4) Reporter les cotes fonctionnelles relatives à l’axe excentrique (23) :
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IV. Conception :
On désire remplacer la solution existante du guidage en translation du fourreau (7) par une autre solution composée par :
· Une vis sans tête à six pans creux, à téton long,
· Un écrou hexagonal.
On demande de compléter sur le dessin ci-dessous la solution proposée.

N.B. : Utiliser les éléments normalisés fournis au dossier de référence.

Échelle : 1:1
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