[image: image3.wmf]1- Manipulation :                                     
a- Desserrer la tête de la fraiseuse 
b- [image: image4.wmf]Identifier les éléments de fixation

· Boulons                Vis                 Goujon

c- Par quel élément est assuré le positionnement de la tête à zéro

                -  Goupille                Clavette                 Pied de centrage

d-  Régler l’orientation de l’axe de la broche d’un angle α = 45° permettant l’usinage d’une rainure en vé (voir figure 1 du dossier technique)
e- serrer la tête de la fraiseuse à cette position.

2 – schéma cinématique :

 Compléter sur le schéma cinématique de la tête universelle de la fraiseuse la liaison manquante et indiquer les repères des pièces.
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3 – Etude de la transmission par engrenage :

3-1 Transmission arbre (55) - arbre (7)

Engrenage à denture droite
 On donne : m = 3,5mm ;   d26 = 94,5mm ;   d17 = 126mm ;    d16 = 112mm ;      Z18 = 29dents

a/ Calculer l’entraxe a16-26 :
 a16-26   =   ( d16+d26 )  : 2   = ( 112 + 94,4 )  : 2                              a16-26 = 103,25 mm 
 b/ Déduire l’entraxe a17-27 :
 a17-27    = a16-26 = 103,25 mm                                                         a17-27  = 103,25 mm
c- calculer le nombre de dents de la roue (27) :

    Z27 = d27 : m                        Z27 =  80,5 : 3,5                                   Z27 =  23 dents   

d/ calculer le nombre de dents des roues (26), (17) et (16) :

      Z26 = d26 : m                Z26 = 94,5  : 3,5                                         Z26 = 27 dents                      

      Z17 = d17 : m                Z17 = 126  : 3,5                                          Z17 = 36 dents
      Z16 = d16 : m                Z16 = 112  : 3,5                                          Z16 = 32 dents                                      

  e/ Calculer les deux rapports r1 et r2 entre l’arbre moteur et l’arbre intermédiaire (7).

            Position : 1 (Baladeur à droite)           Position : 2 (Baladeur à gauche)             
     r1 =  Z18 x Z16 : Z16 x Z26 = 29 x 32 : 32 x 27   r2 = Z18 x Z17 : Z16 x Z27 = 29 x 36 : 32 x 23                        

        r1 =         1,074                                                               r2 =      1,418  
3-2 Transmission par l’engrenage conique (7) - (35) - (54) - (46).   
     On donne : r3 = 6/7 ; le rapport de la transmission par engrenage conique 
           - Calculer les deux rapports globaux de transmission rG1 et rG2 entre l’arbre moteur ( 55 )
               et la broche ( 40 ) :                                      
                 Position : 1 (Baladeur à droite)           Position : 2 (Baladeur à gauche)             
 rG1  =  r1 x r3   =   1,074 x  ( 6 : 7 )  = 0,920       rG2  = r2 x r3   =  1,418 x  ( 6 : 7 )  = 1,215           

                 rG1 =   0,920                                                                   rG2 =  1,215           
4 - Cotation fonctionnelle :

  a/  Tracer la chaîne de cote relative à la cote condition Jb Maxi (jeu entre 28 et 56).      
 b/ Sachant que : 
         Ja mini = 3 ;      a29 = 64 - 0.3  ;     a31= 12 –  0,12   ;    a5 = 2  0    ;  a2 = 8  – 0,5   ; a1 =  65 ± 0,2
    Calculer la cote a7 Maxi                        
c/  Sur le dessin de l’arbre (7) :

             - Reporter les cotes fonctionnelles relatives à l’arbre (7).

             - Compléter les tolérances géométriques.



Calcul :
a mini = a1 mini + a3 min + a5 min + a29 mini – a7 Maxi – a2 Maxi. 
a7 Maxi = a1 mini + a3 min + a5 min + a29 min i– a2 Maxi -  a mini.

a7 Maxi = 64.8 + 11.88 + 2 + 63.7 – 8.3 – 3
a7 Maxi = 131.08
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